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M70 Magistarske i doktorske teze
M71 Doktorska disertacija

1.

Petrovi¢ P., “Model aktivnog adaptivnog upravljanja procesom spajanja delova u montazi primenom
redundantnih robota”, Doktorska disertacija, Masinski fakultet Univerziteta u Beogradu, Beograd,
Oktobar 1996.

11



M72 Magistarska teza

2.

Petrovi¢ P., “Istrazivanje i razvoj sistema za adaptivno spajanje delova u montazi primenom robota”,
Magistarska teza, MaSinski fakultet Univerziteta u Beogradu, Beograd, Mart 1989.

M80 Tehnicka i razvojna reSenja

MS81

MS82

Novi proizvod ili tehnologija uvedeni u proizvodnju, programski sistem, na medjunarodnom
nivou

MammHa 3a MOHTaXXy W 3aTBapame CKJIona (QriITpa 3a JUYHY 3alTHTy 3alTHTHE Macke M2
KPY>KHUM OOJIMKOBam-eM, MpBa MalllMHA peajin3oBaHa y OkBupy mpojexra 1.1.4, (1986 roxn.),
KacHHje Ccy peaju30BaHe JABe Moau(UKaluje ca I[ojauaHoM CHIIOM cabujama (pa3BHjeH
CIEIVjalTHU ITHEYMOXHIPAYJINYKH 110jaunBay ca MPOMEHJbUBUM TI0JI0XKajeM JEjCTBa), O/ KOjuX
je jenna miacupaHa y u3Bo3 (Egipat) y okBHpY H3BO3a OIpeMe HaMEHCKE IPOU3BOIHE
(izgradnja kompletnog proizvodno postrojenja za proizvodnju vojnih zastitnih filtera) pod
organizacijom SDPR (1.1.9 u 1.1.11).

Sistem 3a automatsko ispitivanje hermeti¢nosti obrazine zaStitne maske M2 iz proizvodnje
kompanije Miloje Zaki¢ (sada Trayal korporacija), sa detekcijom mesta curenja, bazirana na
metodi hemijskih reagenasa, sa specijalnim sistemom za formiranje smeSe hemijskog reagensa
(doziranje i mesanje), ubrizgavanje i regulacije nadpritiska, Radjeno y okBupy programa m3Bo3a
omnpemMe HaMEHCKe mpousBojmke (izgradnja kompletnog proizvodno postrojenja za proizvodnju
vojnih zastitnih filtera u Egiptu) pod organizacijom SDPR.

Cucrem 3a mpaheme mosioXkaja Bajbaka KalaHIpa y IMPOIECY KalaHAPHUpama METaIKOPIHOT
TYMHPAHOT IUIaTHa HNPUMEHOM JAWUTHUTATHOT ONTHYKOT EHKOJAEpa, MHCTAIMpAHo y (abpuim
Belarus Tyre Works BELSHINA, Babpyjck, Benopycuja, Reann3zoBano y OKBHpY MpojeKTa
navedenog pod: 1.1.14, Godina realizacije i implementacije: 2001.

MepHa cTaHuIa 32 KOHTHHYAJIHO MEpemhe 1e0JbIHE METAIKOPIHOT TYMHPAHOT IUIATHA, CHCTEM
uHcTanupan y padpunu Belarus Tyre Works BELSHINA, Baopyjck, benopycuja, Reanuzosano y
okBHpY mnpojekra navedenog pod: 1.1.14, Godina realizacije i implementacije: 2001.

MepHa craHHMIa 32 KOHTHHYaJIHO CKEHHMpame [IeOJbHMHE TEKCTHIHOT T'YMHPaHOT KOopia Ha
JIMHUJY 32 KaJlaHJIpUpame, cucTeM uHctanupan y ¢padbpuuu AMTEL, Voltair, Bonrorpaz, Pycka
¢denepanmja, ReamusoBaHo y okxBupy mpojekra navedenog pod: 1.1.18 i 1.1.19, Godina
realizacije i implementacije: 2007.

Nova proizvodna linija, novi materijal, industrijski prototip uvedeni u proizvodnju, na
nacionalnom nivou

Antropomorfni robot sa dopunskom translatornom osom za operacije robotskog zavarivanja -
GOSKO, Projekat radjen za potrebe Gosa korporacije, Jedan od proizvedenih robota se i danas
nalazi na Masinskom fakultetu i na njemu se dugi niz godina obavljaju prakténa vezbanja studenata
smera za Proizvodno masinstvo u okviru predmeta Industrijski roboti i drugih predmeta koji su
povezani sa oblas¢u industrijske robotike, Reami3oBano y okBupy mpojekra navedenog pod: 1.1.2,
Godina realizacije i implementacije: 1987.

Qamunmja MOAyNapHHUX pick&place THEYMaTCKHMX MaHUIyJaTopa Ha 0a3d eKCTpyIUpaHuX
ayMHUHH]YMCKHX TTpoduia, ReanmizoBaHo y okBupy npojekra navedenog pod: 1.1.81 1.1.9, Godina
realizacije i implementacije: 1992.

Sistem za automatsku deTekiuju eKCTpEMHO MalMX Iyperma XEPMETHUKH 3aTBOPEHHUX CKIIONOBA
npumeHoMm  ekstremno  osetljvih  mudepeHmmjatHNX CceH30pa TMPHUTHUCKA Ca  AKTHBHOM
KOMITEH3AII1jOM TEPMOANHAMUYKIX (DeHOMEHA CTHUIIUBMBOT raca, Reaan3oBaHO y OKBHpY IPOjeKTa
navedenog pod: 1.1.7, Godina realizacije i implementacije: 1992.

Fleksibilna ayromarcka nunuja 3a MoHTaxy familije ¢untepa, Reann3zoBano y okBupy mnpojexTa
navedenog pod: 1.1.7 i1 1.1.9, Godina realizacije i implementacije: 1992, OBO TEXHUYKO pEICHE je
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14.

M83
15.

16.

17.

18.

19.

M84

20.

21.

izlozeno na beorpanckom cajmu texaumke 1994. romuae i HarpaheHo CpeOpHOM IUTaKeTOM 3a
TEXHUYKO JocTurayhe.

AyTomarcka pajiHa CTaHHWIA 32 MCIUTHBALE XCPEMETHYHOCTH IEANIA 3alITUTHE Macke M2,
implementiran originalna metoda bazirana na diferencijalnom merenju i primeni etalona,
ReanuzoBano y okBupy mpojekta navedenog pod: 1.1.7 i 1.1.9, Godina realizacije i
implementacije: 1992.

Cucrem 3a aytomaTcko uvodjenje u proces i yBprame BHjaka na linijama za montazu malih
elektrotehnic¢kih sklopova, Reanu3oBano y okBupy mnpojekra navedenog pod: 1.1.13, Godina
realizacije 1 implementacije: 1998.

Modularni sistem za linijski transport komponenti elektrotehnickih sklopova na bazi frekventno
regulisanog vibratora koji radi u zoni bliskoj rezonansi, Reamn3oBano y OkBHpY HpojeKTa
navedenog pod: 1.1.13, Godina realizacije i implementacije: 1998.

MoaynapHu CHUCTEM 3a aJanTHBHO IIa3Ma Pe3arhe PAaBAaHCKUX KOHTYpa BHCOKOT KBAJUTETa U
TeOMETpHjCKe TPEIU3HOCTH, Reanm3oBano y okBupy mpojekra navedenog pod: 1.1.22 1 1.1.25,
Godina realizacije i implementacije: 2010.

Mogynapau, portabilni mikrorobot za automatsko elektrolu¢no zavarivanje pravolinijskih
Savova, Reanm3oBano y okBupy mpojekra navedenog pod: 1.1.23 i 1.1.25, Godina realizacije i
implementacije: 2010.

Novo laboratorijsko postrojenje, novo eksperimentalno postrojenje, novi tehnoloski postupak

Laboratorijska instalacija za automatsku identifikaciju sila spajanja primenom RCC jedinice,
Sestokomponentnog senzora generalizovane sile i A/D akvizicionog sistema baziranog na PC
racunaru, Instalacija radjen u sklopu aktivnosti eksperimentalne provere razvijenih teorijskih
modela tokom izrade magistarske teze.

Laboratorijska instalacija za evaluaciju metode automatske detekcije i kvantifikacije curenja
(nehermeti¢nosti) sklopa filtera gas maske bazirane na primeni superosetljivog diferencijalnog
senzora pritiska, referentnog etalona i specijalnog sistema za kondicioniranje i komparaciju
senzorskog signala, ReanuzoBano y okBupy mpojekra navedenog pod: 1.1.7,1.1.91 1.1.11, Prva
godina realizacije i implementacije: 1992, kasnije razvijano i unapredjivano u vise iteracija.

Robotski laserski merni sistem za dimenzionu metrologiju za primenu na industrijskim
proizvodnim linijama i reverzno inZenjerstvo, ReanmnzoBano y okBupy npojekra navedenog pod:
1.1.20, Godina realizacije i implementacije: 2009.

Laboratorijska instalacija za ultrabrzu identifikaciju kompletnosti i drugih oblika gresaka
proizvoda malog gabarita primenom sistema veStackog gledanja na linijama za montazu i
pakovanje, Reamm3oBano y okBupy mpojekra navedenog pod: 1.1.20, Godina realizacije i
implementacije: 2009.

Laboratorijska instalacija za digitalizaciju geometrije Sava zavarenih spojeva primenom
laserskog triangulacionog skenera i antropomorfnog robota kao nosece platforme, ReanmuzoBano
y okBHUpY mpojekTa navedenog pod: 1.1.20, Godina realizacije i implementacije: 2009.

Bitno poboljsan postojeéi proizvod ili tehnologija, recenzovano i prihva¢eno na nacionalnom
nivou

Modernizacije ayTromMaTcke JWHHje 3a TPOU3BOAKBY TYMEHE TpPAHCIIOPTHE Tpake —
peBuTanuzanyja u npomupeme mnocrojehe Texnomomke muHUje y TRAYAL xopnopanuju,
ReanmzoBano y okBupy mpojekrta navedenog pod: 1.1.15, Godina realizacije i implementacije:
2004.

PexkoHpuUrypabmiHu TOIUIOXpameHH eKCTpyAep Ha3MBHOT mpeuyHuka D = 250 mm 3a
EKCTpyIUpame e1acToMepa Ha JIMHU)HU 3a U3paay NpoTeKTopa, Reann3oBano y okBUpY HpojeKTa
navedenog pod: 1.1.19, Godina realizacije i implementacije: 2005.
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22.

23.

M85
24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

Modernizacija vulkanizacione prese primenom senzorskog sistema za merenje sile zatvaranja
kalupa u pogonu za poizvodnju auto-guma FAG Trayal, Reanmu3zoBano y okBupy IpojekTa
navedenog pod: 1.1.19, Godina realizacije i implementacije: 2006.

Modernizacija sistema za identifikaciju geometrijske uniformnosti primenom laserske
triangulacija u pogonu za poizvodnju auto-guma FAG Trayal, Reanu3oBano y okBHpY HpOjeKTa
navedenog pod: 1.1.19, Godina realizacije i implementacije: 2006.

Prototip, nova metoda, softver , standardizovan ili atestiran instrument

IIIecTOKOMITIOHEHTHH CEH30p cuje ca CO(PTBEPCKUM pasmpe3ameM oca, peaiau3oBaHo 1986
TOJIMHE 3a MOTPeOe CKCIEPUMEHTHCAkA Y OKBUPY MCTPAKUBAEKA CIPOBEACHUX TOKOM H3pae
MarucTapcke Tese.

RCC jenuHnna — macuBHU aJanTHBHU CHCTEM 3a pOOOTH30BaHy MOHTaXy, peaan3oBaHo 1986
TOJIUHE 3a MOTpPede CKCIEPUMEHTHCAkA Y OKBUPY MCTPAKUBAMKA CIPOBEACHUX TOKOM H3pae
MarucTapcke Tese.

Metoda ’suvog’ ispitivanja hermeti¢nosti cedila primenom referentnog etalona za primenu u
uslovima proizvodnog pogona, Reanu3oBano y okBupy mnpojekra navedenog pod: 1.1.7 1 1.1.9,
Godina realizacije i implementacije: 1992.

PedepeHTHa  eKcliepUMEHTaNHa  MHCTajalMja 32  HCTPAXKHMBAWkE HOBHX  MPUCTYMA
peBuTanu3anuju U MoaepHuzanuju NC MamuHa ajgatk, Reaan3oBaHO y OKBUPY IpOjeKTa
navedenog pod: 1.1.15, Godina realizacije i implementacije: 2004.

Metona Mepema geomterije zavojnice sloZzenog oblika profila mpumenom omnrTuuke nmacepcke
3aBece, Reanmm3oBano y okBupy mpojekra navedenog pod: 1.1.15, Godina realizacije: 2004.

Akvizicioni sistem za Mepenje TeoMeTpHje HaBOja MPUMEHOM ONTHYKE JacepcKe 3aBece,
ReanmzoBano y okBupy mpojekxra navedenog pod: 1.1.15, Godina realizacije i implementacije:
2004.

Meron wuaeHTHUKALMjEe TEOMETpPHje paJHE IMOBPIIMHE 3aBOJHOT KaHaja MYXHOT BpeTcHA
ekcTpylepa i usta alata za ekstruziju protektora mpumeHoM 3-1 ckeHepa y OONHMKY NacHBHE
aHTporioMoppHe pobOTCKe pyke ca 6 cTemeHu cinobone, Reanmn3oBaHo y OKBHpY Ipojekta
navedenog pod: 1.1.19, Godina realizacije i implementacije: 2005.

MeTon KOMICH3aIMje HEBAIMIHUX OJMEpaKa JIACEPCKHM TPUAHTYIAIMOHUM CEH30POM
NPUMEHOM CTaTUCTHYKE KapaKTepH3alldje TMOBpINK, Reann3oBaHO y OKBHPY MpOjeKTa
navedenog pod: 1.1.19, Godina realizacije: 2006, Godina implementacije: 2007.

Komnensaiuja aHM30TPOITHUX EJICKTPOMArHETCKUX CBOjCTaBa (hepoMarHeTHOr pedepeHTHOT
BaJbka IPUMCHOM KOHIENTA MYJITUPE3OIYIHjCKE JCKOMIIO3UIIMjE CEH30PCKHX CHTHAla
generisanih visokoosetljivim prstenastim industkivnim senzorom (eddy current sensor),
ReamnzoBano y oxBupy mpojekra navedenog pod: 1.1.19, Godina realizacije: 2006, Godina
implementacije: 2006 u okviru projekta 1.1.18.

Meton KOMITEH3aIMje TEOMETPHjCKE HECABPIICHOCTH M JIMHAMHUYKHX MoMepaja pedepeHTHOT
MEpHOI BaJbka MPHMEHOM JIACEPCKO-UHIYKTHBHOT JU(MEPEHIMjaJHOT MEpPHOT  Mapa,
ReannzoBano y okBupy mpojekta navedenog pod: 1.1.19, Godina realizacije: 2006, Godina
implementacije: 2006 u okviru projekta 1.1.18.

Prototipski sistem za cnc upravljanje baziranog na otvorenoj arhitekturi implementiranoj na PC
Pentium raCunaru i Linux real-time operativnom sistemu, Verifikacija kroz realizaciju
softverske aplikacije za cnc plazma rezanje, uz integraciju adaptivne vertikalne z-ose upravljane
programabilnim automatom, ReannzoBano y okBupy mpojekra navedenog pod: 1.1.22 i 1.1.25,
Godina realizacije: 2010,

Prototipski sistem hardvera i aplikativnog upravljackog softvera za upravljanje portabilnim
mikrorobotom za automatsko zavarivanja, ReannzoBano y okBupy mpojekra navedenog pod:
1.1.23 1 1.1.25, Godina realizacije: 2010.
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36.

37.

38.

1.

Softverski sistem za akviziciju i obradu senzorskih sitnala laserskog tackastog proksimetra za
3d robotsku digitalizaciju, ReanuzoBano y okBupy mpojekra navedenog pod: 1.1.25, Godina
realizacije: 2010.

Laboratorijski upravljacki sistem za evaluaciju performansi grejnih sistema baziranih na primeni
biomasa — pelet, Reanu3oano y okBupy mnpojekra internog razvoja Centra za nove tehnologije
Masinskog fakulteta u Beogradu i delimi¢no u sklopu projekta navedenog pod: 1.1.26, Godina
realizacije: 2011.

Prototip modulanog integrisanog namenskog upravljackog sistema za upravljanje grejnim
sistemima na pelet, baziranog na ATMEL procesoru, Reann3oBaHo y okBupy mnpojekra internog
razvoja Centra za nove tehnologije MasSinskog fakulteta u Beogradu i delimi¢no u sklopu
projekta navedenog pod: 1.1.26, Godina realizacije: 2012.

Projekti i tehnicka resenja

1.1 Uradeni projekti za potrebe privrede

1.

10.

“AUTOMATSKA LINIJA ZA MONTAZU CEDILA M-82 (Fizibilna studija, Elaborat — NOTIP 07-
45)“, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zaki¢’ (sada TRAYAL Co) Krusevac, Ugovor -/1986,
1986-87, Rukovodilac projekta: Prof. Dr Vladimir R. Milaci¢, dipl.ing.

“RAZVOJ, PROJEKTOVANIJE I IZGRADNJA FLEKSIBILNE TEHNOLOSKE CELIJE JUPI 01-
43 ZA 1IZRADU KOCIONIH OSOVINA®, Projekat radjen za potrebe HK GOSA, Smederevska
palanka, 1985-87, Rukovodilac projekta: Prof. Dr Vladimir R. Milaci¢, dipl.ing.

“SISTEMI INDUSTRIJSKIH ROBOTA®, Strateski projekat 2.110, Republicka zajendica nauke
Republike Srbije, Rukovodilac projekta: Prof. dr D. Milutinovi¢, MaSinski fakultet Univerziteta u
Beogradu, Elaborati, godi$nji izvestaji za period 1986 — 1990 i zavr$ni izvestaj — elaborat za 1990.

“UHODAVANIE SERIJSKE PROIZVODNIJE ZASTITNE MASKE M-2 (Elaborat — NOTIP 28-
45)“, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zaki¢’ (sada TRAYAL Co) Krusevac, Ugovor -/1987,
1987-88, Rukovodilac projekta: Prof. Dr Vladimir R. Milaci¢, dipl.ing.

“RAZVOJ OPREME I TEHNOLOGIJE OBRADE METALA REZANJEM - ROTOMER®,
Podprojekat 4: Tehnologija numerickog upravljanja, Strateski projekat 2.102, Republicka zajednica
nauke Republike Srbije, Elaborati, godi$nji izvestaji za period 1988 — 1990 i zavr$ni izveStaj —
elaborat za 1990.

“IDEJNI TEHNOLOSKI PROJEKAT FABRIKE REZERVNIH DELOVA ZA RUDARSTVO,
METALJURGIJU, NEORGANSKU TEHNOLOGIJU I DRUGU OPREMU“ Knjiga I -
Tehnologija montaze, Elaborat, IKT 01-950578-PPS-62-01.02.1, Masinski fakultet, Beograd, 1990.

“AUTOMATSKA LINIJA ZA MONTAZU FILTERA®, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje
Zaki¢’ (sada TRAYAL Co) KruSevac, Ugovor 116/1992, 1992, Rukovodilac projekta: Dr Petar B.
Petrovi¢ dipl.ing.

“RAZVOIJ I REALIZACIJA FAMILIJE MODULARNIH PNEUMATSKIH MANIPULTORA ZA
AUTOMATSKU MONTAZU”, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zaki¢’ (sada TRAYAL Co.)
Krusevac, Ugovor 116/1992, 1992, Rukovodilac projekta: Dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing.

“RAZVOJ FLEKSIBILNIH SISTEMA ZA AUTOMATIZOVANU LAKU MONTAZU
PROIZVODA U SERIJISKOJ I MASOVNOJ PROIZVODNII”, Projekat finansiran od strane
Republickog fonda za tehnoloski razvoj, Z.6.0112, 1991-1992, Rukovodilac projekta: Dr Petar B.
Petrovi¢ dipl.ing

“CIM - MODELI ZA UPRAVLJANJE POSLOVNO-PROIZVODNIM SISTEMIMA 1 NJIHOV
TRANSFER KA DRUGIM GRANAMA INDUSTRIJE®, Strateski projekat finansiran od strane
Republickog ministarstva za nauku i tehnologiju S.03.64.138, 1993-96, Rukovodilac projekta: Prof.
dr. Zarko Spasi¢., Podprojekat Pp.6: ANALOGIJE POSLOVNO-PROIZVODNIH PARAMETARA
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11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

INDUSTRIJE PRERADE METALA I DRUGIH GRANA INDUSTRIJE, rukovodilac pp.: Dr P. B.
Petrovi¢ dipl.ing., Elaborati, godisnji izveztaji za period 1993-1996 i zavrsni izvestaj za 1996.

“INTELIGENTNI TEHNOLOSKI SISTEMI 1 FABRIKE BUDUCNOSTI®, Strateski projekat
finansiran od strane Republickog ministarstva za nauku i tehnologiju C.5.03.66.234, 1993-96,
Rukovodilac projekta: Prof. dr. Pavao Bojani¢., Podprojekat Pp.3: INTELIGENTNI SISTEMI ZA
AUTOMATSKU MONTAZU, rukovodilac pp.: Dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing., Elaborati, godisnji
izveztaji za period 1993-1996 i zavrsni izvestaj za 1996.

“FLEKSIBILNI TEHNOLOSKI SISTEMI 1 FLEKSIBILNA AUTOMATIZACIJA U
INDUSTRIJI PRERADE METALA®, Strateski projekat finansiran od strane Republickog
ministarstva za nauku i tehnologiju C.5.03.65.293, 1993-96, Rukovodilac projekta: Prof. dr.
Milisav Kalajdzi¢., Podprojekat Pp.5: INTEGRISANA POSTROJENJA FLEKSIBILNIH
TEHNOLOSKIH SISTEMA I FLEKSIBILNIH TRANSFER LINIJA, rukovodilac pp.: Dr P. B.
Petrovi¢ dipl.ing. , Elaborati, godi$nji izveZtaji za period 1993-1996 i zavrsni izvestaj za 1996.

“RAZVOJ 1 REALIZACIJA SISTEMA ZA AUTOMATSKO UVRTANIJE VIJAKA NA
LINIJAMA ZA MONTAZU ELEKTROINSTALACIONOG MATERIJALA”, Projekat radjen za
potrebe Metalka Majur, Jagodina, Ugovor 150/1 1998 god., Rukovodilac projekta Dr Petar B.
Petrovi¢, dipl. ing.

RAZVOIJ I REALIZACIJA RADNE STANICE ZA MERENJE DEBLJINE METALKORDNOG
PLATNA NA POSTROJENJU LOMK 800 B, Projekat radjen za potrebe firme Belarus Tyre Works
“BELSHINA”, Babrujsk, Belorusija; Nosilac posla Informatika, Beograd, Ugovor 21/1, 2000,
Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing.

INTEGRISANE TEHNOLOGIE I INFORMACIONI INZENJERING ZA
NOVE/POBOLJSANE PROIZVODE INOVATIVNOG PREDUZECA, Projekat finansiran od
strane Ministarstva za nauku tehnologije i razvoj, MIS.3.02.0192.B/1, 2002, Rukovodilac
projekta: dr Miroslav Pilipovi¢ dipl.ing.; projekat struktuiran u formi tema; Tema 1 i Tema II
rukovdilac dr. Petar B. Petrovi¢ dipl. ing., Elaborati i godi$nji izveZtaj za 2002.

RAZVOJ 1 REALIZACIJA SISTEMA ZA TRANSPORT I SUSENIJE SIROVIH GUMA U
FABRICI AUTO GUMA FAG TRAYAL, Projekat radjen za potrebe Trayal korporacije iz Krusevca,
Ugovor broj 301/1 od 14.03. 2005. godine, Rukovodilac projekta: Dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing.

TRODIMENZIONALNA VIZUELIZACIJA 1 ANIMACIJA LASERSKIH MERNIH SISTEMA ZA
MERENJE I SKENIRANJE DEBLJINE POPRECNOG PRESEKA GUMIRANOG TEKSTILNOG
KORDA, Projekat radjen za potrebe kompanije firme Informatika iz Beograda, Ugovor broj 39/1 od
09.02.2006. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrovi¢.

RAZVOJ 1 REALIZACIJA PODSKLOPA PROTOTIPA ROBOTSKE RUKE LASERSKOG
MERNOG SISTEMA ZA MEREN;jE I SKENIRANjJE DEBLINE GUMIRANOG TEKSTILNOG
KORDA, Projekat finansiran od strane kompanije Informatika iz Beograda, Ugovor broj 311/1 od
04.10.2006. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrovi¢.

REVITALIZACIJA 1 INFORMACIONA INTEGRACIJA PROIZVODNIH RESURSA U CILJU
PODIZANJA KONKURENTNOSTI TRAYAL KORPORACIJE NA MEDJUNARODNOM
TRZISTU, Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku, tehnologije i zastitu Zivotne
sredine, TR 6362A, 2005-2007, Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing. Elaborati i
godisnji izveztaj za 2005, 2006 i 2007. godinu.

PRIMENA INTELIGENTNIH SENZORSKIH SISTEMA U RAZVOJU INTEGRISANE
AUTOMATIZACIJE REALNIH I VIRTUELNIH PROCESA PROIZVODNOG PREDUZECA,
Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku i tehnoloski razvoj, MA 14035, 2008-2010,
Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing. Elaborati i godi$nji izvestaj za 2008, 2009 i
2010. godinu.

ROBOTIZOVANI FLEKSIBILNI TEHNOLOSKI SISTEM ZA ZAVRSNU MONTAZU
METALNIH SKLOPOVA VELIKOG GABARITA, ETAPA I: Studija izvodljivosti, Projekat

16



22.

23.

24.

25.

26.

27.

radjen za potrebe kompanije Velpan, Kiknda, Ugovor 315/1 od 17.10. 2008, Rukovodilac projekta:
Dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing.

RAZVOJ 1 REALIZACIJA CNC SISTEMA ZA 2D KONTURNO REZANJE CELICNIH LIMOVA
PLAZMOM, Projekat finansiran od strane kompanije Velpan iz Kikinde, Ugovor broj 352/1 od
08.12.2009. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrovié.

RAZVOJ 1 REALIZACIJA MODULARNOG PORTABILNOG MIKROROBOTA ZA
AUTOMATIZACIJU PROCESA ELEKTROLUCNOG ZAVARIVANJA PRAVOLINIJSKIH
SAVOVA, Projekat radjen za potrebe kompanije Velpan, Kiknda, Ugovor 61/1 od 11.02.2010.
godine, Rukovodilac projekta: Dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing.

FLEKSIBILNI TEHNOLOSKI SISTEM ZA ZAVRSNU MONTAZU 1 ROBOTIZOVANO
ZAVARIVANJE SKLOPA PAPUCE BAGERA, Pojekat finansiran od strane kompanije Kolubara
Metal iz Vreoca, Ugovor broj MFB 347/1 od 28.02.2011. godine, odnosno KM 1900 od
10.02.2011. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrovi¢.

PRIMENA INTELIGENTNIH SENZORSKIH SISTEMA U RAZVOJU INTEGRISANE
AUTOMATIZACIJE REALNIH I VIRTUELNIH PROCESA PROIZVODNOG PREDUZECA,
Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku i tehnoloski razvoj, MA 14035, 2008-2010,
Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing. Elaborati i godiSnji izvestaj za 2008, 2009 i
2011. godinu.

INTELIGENTNI ROBOTSKI SISTEMI ZA EKSTREMNO DIVERZIFIKOVANU
PROIZVODNIJU, Projekat finansiran od strane Ministarstva prosvete i nauke, TR 35007, 2011-
2014, Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing. Elaborati i godisnji izvestaj za 2011
godinu.

RAZVOJ 1 REALIZACIJA  ROBOTSKOG PROIZVODNOG  SISTEMA ZA
MULTIVARIJANTNU / PERSONALIZOVANE PROIZVODNJU NOVE GENERACIJE
RADIJATORA 1Z PROIZVODNOG PROGRAMA KOMPANIJE CINI INVEST — FAZA I
Studija izvodljivosti, Pojekat finansiran od strane kompanije Cini Invest Ca¢ak, Ugovor broj MFB
2969/1 od 30.11.2011. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrovic¢.

1.2 U potpunosti izvedeni projekti za potrebe privrede

L.

“UHODAVANIJE SERIJSKE PROIZVODNIJE ZASTITNE MASKE M-2 (Elaborat — NOTIP 28-
45)“, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zaki¢’ (sada TRAYAL Co) Krusevac, Ugovor -/1987,
1987-88, Rukovodilac projekta: Prof. Dr Vladimir R. Milaci¢, dipl.ing.

“AUTOMATSKA LINIJA ZA MONTAZU FILTERA®, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje
Zaki¢’ (sada TRAYAL Co) Krusevac, Ugovor 116/1992, 1992, Rukovodilac projekta: Dr Petar B.
Petrovi¢ dipl.ing.

“RAZVOIJ I REALIZACIJA FAMILIJE MODULARNIH PNEUMATSKIH MANIPULTORA ZA
AUTOMATSKU MONTAZU”, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zaki¢’ (sada TRAYAL Co.)
Krusevac, Ugovor 116/1992, 1992, Rukovodilac projekta: Dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing.

“RAZVOJ FLEKSIBILNIH SISTEMA ZA AUTOMATIZOVANU LAKU MONTAZU
PROIZVODA U SERIJSKOJ I MASOVNOJ PROIZVODNII”, Projekat finansiran od strane
Republickog fonda za tehnoloski razvoj, Z.6.0112, 1991-1992, Rukovodilac projekta: Dr Petar B.
Petrovi¢ dipl.ing

“RAZVOJ 1 REALIZACIJA SISTEMA ZA AUTOMATSKO UVRTANJE VIJAKA NA
LINIJAMA ZA MONTAZU ELEKTROINSTALACIONOG MATERIJALA”, Projekat radjen za
potrebe Metalka Majur, Jagodina, Ugovor 150/1 1998 god., Rukovodilac projekta Dr Petar B.
Petrovi¢, dipl. ing.

RAZVOIJ I REALIZACIJA RADNE STANICE ZA MERENJE DEBLJINE METALKORDNOG
PLATNA NA POSTROJENJU LOMK 800 B, Projekat radjen za potrebe firme Belarus Tyre Works
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10.

11.

12.

13.

14.

“BELSHINA”, Babrujsk, Belorusija; Nosilac posla Informatika, Beograd, Ugovor 21/1, 2000,
Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing.

INTEGRISANE TEHNOLOGIJE I INFORMACIONI INZENJERING ZA
NOVE/POBOLJSANE PROIZVODE INOVATIVNOG PREDUZECA, Projekat finansiran od
strane Ministarstva za nauku tehnologije i razvoj, MIS.3.02.0192.B/1, 2002, Rukovodilac
projekta: dr Miroslav Pilipovi¢ dipl.ing.; projekat struktuiran u formi tema; Tema 1 i Tema II
rukovdilac dr. Petar B. Petrovi¢ dipl. ing., Elaborati i godi$nji izveztaj za 2002.

TRODIMENZIONALNA VIZUELIZACIJA 1 ANIMACIJA LASERSKIH MERNIH SISTEMA ZA
MERENJE I SKENIRANJE DEBLJINE POPRECNOG PRESEKA GUMIRANOG TEKSTILNOG
KORDA, Projekat radjen za potrebe kompanije firme Informatika iz Beograda, Ugovor broj 39/1 od
09.02.2006. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrovic.

RAZVOJ 1 REALIZACIJA PODSKLOPA PROTOTIPA ROBOTSKE RUKE LASERSKOG
MERNOG SISTEMA ZA MERENjE I SKENIRAN;E DEBLINE GUMIRANOG TEKSTILNOG
KORDA, Projekat finansiran od strane kompanije Informatika iz Beograda, Ugovor broj 311/1 od
04.10.2006. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrovi¢.

REVITALIZACIJA 1 INFORMACIONA INTEGRACIJA PROIZVODNIH RESURSA U CILJU
PODIZANJA KONKURENTNOSTI TRAYAL KORPORACIJE NA MEDJUNARODNOM
TRZISTU, Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku, tehnologije i zastitu Zivotne
sredine, TR 6362A, 2005-2007, Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing. Elaborati i
godisnji izveztaj za 2005, 2006 i 2007. godinu.

PRIMENA INTELIGENTNIH SENZORSKIH SISTEMA U RAZVOJU INTEGRISANE
AUTOMATIZACUE REALNIH I VIRTUELNIH PROCESA PROIZVODNOG PREDUZECA,
Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku i tehnoloski razvoj, MA 14035, 2008-2010,
Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing. Elaborati i godisnji izvestaj za 2008, 2009 i
2010. godinu.

RAZVOJ I REALIZACIJA CNC SISTEMA ZA 2D KONTURNO REZANJE CELICNIH LIMOVA
PLAZMOM, Projekat finansiran od strane kompanije Velpan iz Kikinde, Ugovor broj 352/1 od
08.12.2009. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrovié.

RAZVOJ 1 REALIZACIJA MODULARNOG PORTABILNOG MIKROROBOTA ZA
AUTOMATIZACIJU PROCESA ELEKTROLUCNOG ZAVARIVANJA PRAVOLINIJSKIH
SAVOVA, Projekat radjen za potrebe kompanije Velpan, Kiknda, Ugovor 61/1 od 11.02.201.
godine, Rukovodilac projekta: Dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing.

PRIMENA INTELIGENTNIH SENZORSKIH SISTEMA U RAZVOJU INTEGRISANE
AUTOMATIZACIJE REALNIH I VIRTUELNIH PROCESA PROIZVODNOG PREDUZECA,
Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku i tehnoloski razvoj, MA 14035, 2008-2010,
Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing. Elaborati 1 godi$nji izvestaj za 2008, 2009 i
2011. godinu.

2. Ostali elementi relevantni za nauc¢no-istrazivacke aktivnosti

2. 2 Uvodna predavanja na konferencijama

1.

P. B. Petrovi¢, Nauka, ekonomija znanja i nova inovativna vrednost industrije - tehnoloske platforme
Srbije, 34. JUPITER konferencija, Beograd, 2008, str. TP 1

P.B. Petrovi¢, Migracija i konvergencija tehnologija kao formalni mehanizam za stvaranje novih
generickih platformi proizvodnog inZenjerstva — prilika koju treba iskoristiti, 34. JUPITER
konferencija, Beograd, 2008, str. TF 27
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3. Petrovié, P., B., Jakovljevi¢, Z., 3d digitalizacija objekata kompleksne geometrije integracijom
laserskog triangulacionog senzora i industrijskog robota, Uvodni rad, 33. Savetovanje proizvodnog
masinstva srbije 2009 sa medunarodnim uceS¢em, Beograd, 16-17.06.20009. str. .

4. Petrovi¢, P.B., Evropske tehnoloske platforme — Konceptualni okvir i sinergija sa nacionalnim
ekonomijama, Uvodni rad, 35. JUPITER konferencija, Beograd, 2009, str. TF-1.5.

5. Petrovié, P., Hodoli¢, J., Viéentié, A., Pilipovic, M., Jakovljevi¢, Z., Danilov, L., Lukié, N., Balti¢, P.,
Vukeli¢, Dj., Budak, 1., Hazistevi¢, M., Mikovi¢, V., "Inteligentni robotski sistemi za ekstremno
diverzifikovanu proizvodnju — TR35007", Zbornik radova 38. JUPITER konferencija, UVODNI
RAD, Beograd 2012, str. UR49-UR66, ISBN: 978-86-7083-757-7

2. 3 Odbor medjunarodne konferencije

1. 34th INTERNATIONAL CONFERENCE ON PRODUCTION ENGINEERING, September 28-
30 2011, University of Ni$, Faculty of Mechanical Engineering , Ni§, Serbia.

2. 11th International scientific conference ADVANCED PRODUCTION TECHNOLOGIES - MAA
2012, September 20-21, 2012, Faculty Of Technical Sciences, Department Of Production
Engineering 21000 Novi Sad, Trg Dositeja Obradovica 6, Serbia, Novi Sad, Serbia.

N

. 6 Nagrade domace

1. Harpana 3a HajOosem aurutoMcku paz, Karempa 3a mpoW3BOIHO MAIMHCTBO, MaIiMHCKH (DaKyITeT
Bbeorpan, nonessena 1982. ronune.

2. CpeOpHa miakera 3a TeXHUUKO gocturayhe, nonesbena Ha CajMy Texnuke, beorpan, 1994. roqune 3a
M3JI0KEHU EKCIIOHAT AYyTOMAaTcKa JIMHHja 3a MOHTaXY, KOjy jé ayTop CaMOCTalIHO NPOjeKTOBaoO U
BOJINO F-CHY pealTu3aIinjy y OKBUpY IpojekTa capammke ca TRAY AL Kopmoparwjom n3 Kpymesia.

2.7 Druga predavanja po pozivu

3. NTPS Forum 1: UR-02 Petrovi¢, P. B., NACIONALNE TEHNOLOSKE PLATFORME SRBIJE,
Masinski fakultet u Beogradu, 2011. godina.

4. NTPS Forum 2: UR-02 Petrovi¢, P. B., NTPS PROGRAM - NOVI OKVIR INTERAKCIJE
INDUSTRIJE, NAUKE I OBRAZOVANIJA, Rektorat Univerziteta u Beogradu, Beograd, 2011.
godina.

5. NTPS Forum 3: UR-01 Petrovi¢, P. B., NTPS PROGRAM - Tehnoloski okvir za stvaranje
industrije znanja, Privredna komora Srbije, Beograd, 2012. godina.

6. Petrovic, P., B., Milacic, V.,R., NATIONAL TECHNOLOGY PLATFORMS of SERBIA - ICT
SMEs as a Catalyst for Recovery of Manufacturing Industry in Serbia, MANUFuture 2011 Conference
- Future Manufacturing Technologies of Europe, Session: West and East Europe in global High Added
Value manufacturing - Facts of today and challenges of tomorrow, Wroclaw, Poland, 24-25 oktobar
2011.

2.8 Odbori nau¢nih drustava

Predsednik Odbora za tehnoloske platforme Akademije inzenjerskih nauka Srbije - AINS
2. 9 Uredivanje monografija

1. Uredjivanje zbornika radova 34. JUPITER Koferencije, Beograd, 2008. godina.
2. Uredjivanje zbornika radova 35. JUPITER Koferencije, Beograd, 2009. godina.
2.11 Struéne izlozbe

1. Beogradski sajam tehnike 1994. godine; Eksponat: Automatska linijja za montazu radjena za
potrebe Trayal korporacije.
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2.

Beogradski sajam tehnike 1998. godine; Eksponat: Sistem za visokoproduktivno automatsko
uvrtanje zavrtnjeva, baziran na koratnom dodavacu, radjen za potrebe kompanije Metalka iz
Majura.

NTPS Forum 2, Rektorat Univerziteta u Beogradu, 2011. godina; Organizacija izlozbe rezultata
projekata tehnoloskog razvoja za peridod 2008-2011. godine, za oblast Elektrotehnike,
telekomunikacija i informacionih tehnologija.

3. Doprinosi razvoju nau¢no - istrazivackog rada

3. 1 Formiranje laboratorije

Laboratorija za Kibernetiku i mehatronske sisteme u okviru Centra za nove tehnologije MasSinskog
fakulteta Univerziteta u Beogradu.

3. 2 Mentorstvo

Magistranti

1.

Amer Elkut, Modeling and optimization of autmatic part mating operations in industrial assembly,
Maructapcku pajn ogopamen 1.10.2003., Mamuucku dakynrer y beorpany.

Kusana JakoBimeBuh, [IpuMeHa BejBieT TpaHCoOpMaluje y Nperno3HaBamy HECTALHOHAPHUX
(heHomMeHa y o0O0JNacTH TPOW3BOJHHMX TEXHOJOTHja, Marucrapcku pan ozxdpamen 1.10.2004,
Marmmackn hakynTeT YHuUBEp3uTeTa y beorpany.

VYuemhe y komucHjamMa 3a OLIEHY U 0A0paHy MarucTapcKor paja:

3. JHejan llymah, MaTerpanuja qeKOMIIOHOBAaHUX MOJYJIa YIIpaBJbakha MOW3BOIAHBOM Y padyHAPCKH
WHTETPUCAHUM TexHoJoTHjama, MeHtop mpodecop mp XKapko A. Cmacmh, mMarucrapckud pan
onopamen 2001., Mamuucku dakynteT y beorpany.

4. Topan CnaBkoBuh, Ilpunor pas3Bojy cucTema 3a ympaBibalke MpoOILEcoM o0paae MeTana
TUTACTUYHAM JAeopMHcameM y KamynuMa KopuirhemeMm HHTENHreHTHe Oa3e 3Hama, MeHTop
npodecop ap Bnamumup Mwunauuh, marucrapcku paza oxoOpamen 20. 02. 2001., MammHcku
¢dakynter y beorpany.

5. Cnoboman Mocraparn, [Ipumor pa3Bojy MeTpHKe 3a HWHTENEKTYAIHUM KalWTal y HWHIYCTPHjH,
Menrtop mpodecop ap Bmagumup Mwraunh, Marucrapckm pax omdopamer 15.11. 2004.,
Marmuucku axynrer y beorpany.

6. Bophe Bykenmh, Pa3Boj cumcrema 3a ayToMaTH30BaHO MPOjEKTOBaEmE MOJYIAPHUX MpHOOpA,
MetHOp mpodecop mp Janko Xomonawd, mMaructapckd pax oxopamen 01.07.2005., daxynrer
TeXHU4YKuX Hayka y HoBom Cany.

Doktoranti

1. XXumana JakoBibeBuh, Yueme W KOHTEKCTHO TpeENo3HaBame Mpolleca Cliajama Y poOOTH30BaHO]
MOHTaXH, mAuceprandja omodpena 2005. rogumHe, MammHCKH GakyaTeT YHUBEpP3WTETa Y
Beorpany, doktorska disertacija odbranjena 27.10.2010. godine.

2. Ivan Danilov, u fazi izrade od 2011.

3. Nikola Luki¢, u proceduri od 2011.

VYuemhe y koMHUcHjaMa 3a OLleHY U 0I0paHy JOKTOPCKE JAUcepTaluje:

4. Mp Munopan B. Panunh, ['padoananutiuke MeTo/ie 3a aHAIM3Y U CHHTE3y KOHAYHUX ayToMara y
MarmmHCTBY, MenTop mpodecop np Mmupocnas Ilumumosuh, muceprammja ombpamena 21. 02.
2007., Mammucku dakynret y beorpany.

5. Mp Amno Awntuh, IIpeno3naBame crama M0Xa0aHOCTH PE3HOI ajara MPUMEHOM Heypo-(haszu

knacudukaropa, Menrop npodecop ap Munan 3espkoBuh, disertacija omoOpena 2008. romuHa;
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JIe0 eKCIIepIMEHTAHIX aKTHBHOCTH ce peanmsyje Ha MammuckoMm dakynrery y beorpamy mon
pyxoBonctBoMm mpo¢. np Ilerpa b. Ilerposuha, doktorska disertacija odbranjena 27.10.2010.

godine.
Master: preko 15
Diplomci: preko 30
3. 3 Pedagoski rad
Yuoenunmu

1. Ilerposuh II. B., Uumenucenmnu cucmemu 3a monmasicy, MamHcku GakyiaTeT YHHUBEP3UTETA Y
beorpany, beorpan 1999, UCBH 86-7083-342-5.

2. 3a mpenMmete Mmxkemepcka kuOepHeTnka, Mehatronski sistemi i Tehnologija montaze koji su po
novom MOJENTU CTyANpama yBeaeHi y HactaBy mkojicke 2006/07. godine, dpopmupanu cy obimni
nucanu materijali koji prate predavanja i vezbanja, i koji se JocTaBipajy CTyACHTUMA Y
EJIEKTPOHCKOM OOJMKY IO TUHAMUITY U3BOljerha HACTABE.

Nastava

U statusu asistenta pripravnika i kasnije, asistenta, akTHBHO Y4ecTBOBao y W3BOhemy CBUX 0OJIMKa
laboratorijske HactaBe u yHampelhemwy abopaTopujckor paga cryaeHara y obmactu [IpomsBogHor
MammHCTBa. Do izbora y HactaBHMYKO 3Bame 1998. rommue ucCestvovao u izvodjenju vezbanja iz
slede¢ih predmeta:

TexHoMOTHja MaTUHOTPAIHE;
AyTomarusaiuja mpou3BOJIHUX MPOIIeca;
Kubepuernka,

Mammne anaTke;

1

2

3

4

5. TlpojexToBame 00OpaHUX CUCTEMA;

6. PadyHapcku mMHTETpHCaHE TEXHOJIOTH]E;

7. Aytomaruzanyja npon3BoJHHX mporeca y Onesbery v BasbeBy n0 ykunama tor Onesbema;
8. Ayromaruzanuja mpou3BoaHUX mporeca y Onebeny y Yxuily 10 ykuaama Tor Onesbema.

W360pom y HacTaBHO 3Bame AoLeHTa 3a npeamer Kubepueruka u IlpojekroBame 0OpaniHux cucreMa
Ha Kartenpu 3a Nmpou3BOIHO MAIIMHCTBO, Y4eCTByje y cieineheM HacTaBHMM akTHMBHOCTHMA Ha
JUIJIOMCKUM CTyIHjaMa:

9. KubepHeTnka 10 yKuaama TOT IpeaMeTa MperackoM Ha HOBH MOEN HacTaBe yckiaheH ca
BonomckumM mporiecom;

10. IlpojexToBame 0OpaTHUX CUCTEMA;

11. Umxemepcka KUOEpHETHKA KOJH je TIOCTABHO Y CKJIaqy ca HOBH MOJEJIOM HacTaBe yckialjeHHM ca
BonomckuMm npouecom;

12. YnpaBibauku pauyHapckd cucremMu Ha BojHoj akamemuju bamuma 3a crynmenre CoyxOe
nHpOpPMaLMOHE TeXHOJOTHje U Ba3myxominoBHo-TexHHUKe ciayx0e, kiaaca 126, 127 u 128;

u crnegehumMa akTHBHOCTHMA HA MaruCTapCKUM M IOKTOPCKUM CTyAWjama:
13. VHTEeMMTeHTHA ayTOMaTH3aIija, Ha TOKTOPCKUM CTYIHjaMa;

14. Umxemwepcko Mepeme (Engineering Measurements), CTyiHjCKH POTpaM Ha €HIJICCKOM J€3UKY, 3a
crynenre u3 Jlubwuje;
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15. U3Bohewe HacraBe u3 mpemmera MuTenmrentHu cuctemu MoHTaxke (Intelligent Assembly
Systems), Ha MOCIEIUIUIOMCKAM CTyJHjaMa, CTYAMjCKH IMpOrpaM Ha EHIJIECKOM jEe3WKy 3a
crynenre u3 Jlubuje.

16. Parcijalno i3Boheme HactaBe w3 mpemmera Alati i prbori (Tools, Jigs and Fixture), Ha
MOCJIEUIIOMCKIM CTyJIjaMa, CTYAWjCKH TpOrpaM Ha EHTJIECKOM je3UKy 3a CTyIeHTE W3
Jluobwuje.

VY ckmamy ca TpaHCOpManMjOM HACTaBHOI mpoleca Ha MammHCKOM (akyJITeTy M HeroBOT
yckiahuBama ca EBporckum MozpenoM crynupama, HocTaBuo je ciaenehe mpenmere (M3paja IuiaHa u
nporpaMa u3Bolerma HacTaBe) Ha OCHOBHUM M TUIUTIOMCKUM aKaJeMCKHM CTyAHjaMa U Ha JTOKTOPCKUM
CTyIjama:

1. Hmxemepcka KHOepHETHKA, OCHOBHE aKaJIeMCKe CTyIHje, izborni predmet.

2. IlpojexroBame 0OpagHUX CHUCTEMa, TUILUIOMCKE aKaJeMCKe CTynauje, o0aBe3HU mpeaMeT Momyna
3a MMPOU3BOHO MAITUHCTBO.

TexHOOTHja ayTOMATCKEe MOHTa)KE, JUIUIOMCKE aKaJeMCKe CTyIHje, N300pHHU IIpeIMeT.

MexaTpOHCKH CUCTEMH, TUIUIOMCKE aKaJeMCKe CTyIuje, W300pHH MPeaIMET.

wok W

WnTenurenTHa ayToMaTu3almja, TOKTOPCKE CTyIuje, U300PHU MpeaMeT.
6. MexaTpoOHCKH CHCTEMH U aJalTpOHHKa, JOKTOPCKE CTYAM]jE, N300PHU IPEAMET.

U gmeny HacTaBHMX aKTHMBHOCTU IOceOaH AONPHHOC Ostvario Kpo3 aKTUBHOCTH Yy OKBHPY Ipolieca
akpenurtanyje MamuHcKor ¢dakyirera, ca cieehuM KIbydHUM H3ana3uMma:

1. Pa3Boj cucrema knacupuKanmje 1 o3HayaBama npeaMeTa Ha MamuHcKoM Gakynrery;

2. Pa3Boj cmcrema 3a crnenmduUKanHjy npeaMeTa Ha MamuHCKOM (akylaTeTy y CcKiIagy ca
CTaHIapAnuMa aKpeIuTallije BUCOKOIIKOJICKOT 00pa3oBama;

3. Pa3Boj ¥ MMIUIEMEHTAIMja MPEXKHOT pPadyyHApPCKOI CHCTEMa 3a MPUKYIJbalkhe, KOPUTOBAKHE H
CHUCTEMaTH3aIN]jy TTo1aTaka crenudukanyje mpeaMera Ha MammHCKoM GaKyITeTy;

4. Pa3Boj cucrema 3a TeHepUcamhe HHTErpaliHe KIbUTe peaMeTa MaHCKoT GaKyiITeTa;
5. Pa3Boj pauyHapcKOT cUCTeMa 3a TeHepUCamhe HHTErpajiHe KIbUTe IPeIMETa;

6. Pa3Boj OasHOor Mojayida 3a 3a TIeHEepHcame CTYAMjCKAX Tporpama mpema CTaHAapanMa
aKpeIuTaIlije BUCOKOIIKOJICKOT 00pa3oBama;

7. Pa3Boj WEB Monyna 3a mpukas peleBaHTHUX caApikaja CTYAMjCKUX Mporpama MammHCKOr
(akynTera y ckiiamy ca 3aXTeBHMa IpoLieca aKpeIuTaluje;

8. Pa3B0oj WHTEpaKTUBHOT padyHApCKOT XapABepa W co(TBEpCKe TOAPIIKE 3a WHOOpPMHCAHE
CTyJCHAaTA.

U cBojctBy mpencennuka Komucuje 3a madopmanuonn cucreM MamMHCKOT (akynTeTa, akKTHBHO
yYECTBOBAO M KOOPJMHHPAO KOMIUIETHO pECTPYKTypHpame U MOJACPHHU3aLH]y padyHapCKO
KOMYHHKAllMOHE HWHQpacTpykType MammHCKor (akyiTera, MOCTaBUO HU3 MpPaBUIHUKA O paay
Lentpa 3a nHpOpPMaLMOHE TEXHOJOTHjE€ W NMEPMAaHEHTHO paJuo Ha yBohemy HOBHX calpikaja U3
noMmeHa WEB TexHONOTHja 1 BbUX0BOj IPUMEHH Y HACTaBHOM Tiporiecy. Paralelno, ostvario je akTuBHO
aHTakoBanje Ha m3pand WH(OPMAIMOHOT CHCTEeMa 3a BOheHe HAacTaBHOT Iporeca Ha MarmmHCKOM
(dakynrTery u yckinahuBame TOT CHUCTEMa ca 3aXTeBMMa Ha HHMBOY YHHBEp3UTeTa, Kpo3 yuemhe y
KOMHCHJH 32 U3TPaaiby HHTETPATHOT HH(POPMALMOHOT cucTeMa YHuBep3uTera y beorpany.

3. 4 Medunarodna saradnja
Studijski boravak u inostranstvu

1989. Cryaujcku 6opaBak Ha Fraunhofer Institute for Production Engineering - IPA, llltytrapr,
Hemauka, y CKiIony 3aBpIIHHX yCaBpIaBamba Ha M3pald MarucTapcke Te3e; HCTOBPEMEHO H
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1996.

1998.

2002.
2002.

2003.

2003.

CTYIHjCKH OOpaBak y KOMIIAaHHJU Bosch CTIenjaln30BaHO] 3a rpaamy (PIekCHOMITHIX cHcTeMa
3a ayTOMAaTCKy MOHTaXy U po00Ta 32 MOHTaxXy.

Crynujcku 6opaBak: Fuzzy Logic Systems Institute (FLSI) of Kyushu Institute of Technology,
lizuka, Fukuoka, JamaH; y KOHTEKCTy 3aBPIIHHX YCaBpIlaBamka Ha H3pagll TOKTOPCKE
JucepTanyje U3 00JacTH MHTEIMTEHTHUX CHCTEMa 32 YIpaBJbalke peAyHIATHUX poOoTa 3a
MOHTa)Xy Ha 0a3u mpuMeHe Heypo-(a3u CUcTeMa yIpaBibamba.

Crynujcku 6opaBak: Fuzzy Logic Systems Institute (FLSI) of Kyushu Institute of Technology,
lizuka, Fukuoka, Janan; capagma Ha mporpamy Heypo-(a3u ynpaBJbauyKuX CUCTEMa W U3PaTu
MoHoOrpaduje Koja je myOnukoBana oxn ctpane Springer-Verlag Co. - Physica-Verlag;
npencenaBame Ha Sth International Conference on Soft Computing [IZUKA98.

Crynmjcku 6opaBak: Fraunhofer Institute of Technology IPT, Axen, Hemauka.

Crynujcku OopaBak: Laboratory for Machine Tools and Production Engineering, RWTH
Axen, Hemauka u yuemthe Ha Aachener Werkzeugmaschinen-Kolloquium AWK'02.

Crymmjcku OopaBak: Brandenburg University of Technology Cottbus, bepaun, Hemauka y
KOHTEKCTY ITpHIpeMa 3a mnoaHomewme FP6 mpojekra (kaHauaar je jenaH o 3 WHUIMjATOpa
WnTerpucanor mpojexTa 3a TeMaTCKH NpUOpHTET 3: MHTENMUreHTHH MPOW3BOTHH MPOLECH H
ypehaju, nox HazuBoM "LOTSIZE 1" koju je YuHHO KOH30pIHUjyM onl 15 Boaehux eBporckux
YHUBEp3UTETa W KOMIIAHH]a).

Crymujcku OopaBax: Institute for Machine Tools and Industrial Management, Technische
Universitdit Miinchen (TUM), Hemauka; 110 HICTOM OCHOBY Ka0 U IPETXOIHU OOpaBak

3. 5 Odrzavanje nauénih skupova

Ipencennux nporpamckor odbora

1. 34. JUPITER Konferencija sa medunarodnim uces¢em, Masinski fakultet Univerziteta u
Beogradu, Beograd, jun 2008. godine.

2. 35. JUPITER Konferencija sa medunarodnim uceS¢em, MasSinski fakultet Univerziteta u
Beogradu, Beograd, jun 2009. godine.

Ipencennuk organizacionog odbora

1. 34. JUPITER Konferencija sa medunarodnim uceS¢em, MaSinski fakultet Univerziteta u
Beogradu, Beograd, jun 2008. godine.

2. 35. JUPITER Konferencija sa medunarodnim uceS¢em, Masinski fakultet Univerziteta u
Beogradu, Beograd, jun 2009. godine.

3. NTPS Forum 1 — Nacionalne tehnoloske platforme Srbije, MaSinski fakultet Univerziteta u
Beogradu, Beograd, Ferbruar 2010. godine.

4. NTPS Forum 2 — Nacionalne tehnoloske platforme Srbije, Rektorat Univerziteta u Beogradu,
Beograd, Jun 2010. godine.

5. NTPS Forum 3 — Nacionalne tehnoloske platforme Srbije, MaSinski fakultet Univerziteta u
Beogradu, Beograd, April 2011. godine.

Clan programskog odbora

JUPITER Konferencija od 1998. godine - 15 konferencija za redom.

Clan organizacionog obora

JUPITER Konferencija od 1984. godine - 28 konferencija za redom.

4. Organizacija nauénog rada
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4.1 Rukovodenje

Rukovodenje domacim projektima

1.

10.

11.

12.

13.

14.

“AUTOMATSKA LINIJA ZA MONTAZU FILTERA®, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje
Zaki¢’ (sada TRAYAL Co) Krusevac, Ugovor 116/1992, 1992.

“RAZVOIJ I REALIZACIJA FAMILIJE MODULARNIH PNEUMATSKIH MANIPULTORA ZA
AUTOMATSKU MONTAZU”, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zaki¢’ (sada TRAYAL Co.)
Krusevac, Ugovor 116/1992, 1992.

“RAZVOJ FLEKSIBILNIH SISTEMA ZA AUTOMATIZOVANU LAKU MONTAZU
PROIZVODA U SERIJISKOJ I MASOVNOJ PROIZVODNII”, Projekat finansiran od strane
Republickog fonda za tehnoloski razvoj, Z2.6.0112, 1991-1992.

“RAZVOJ 1 REALIZACIJA SISTEMA ZA AUTOMATSKO UVRTANIJE VIJAKA NA
LINJAMA ZA MONTAZU ELEKTROINSTALACIONOG MATERIJALA”, Projekat radjen za
potrebe Metalka Majur, Jagodina, Ugovor 150/1 1998 god.

RAZVOJ I REALIZACIJA RADNE STANICE ZA MERENJE DEBLJINE METALKORDNOG
PLATNA NA POSTROJENJU LOMK 800 B, Projekat radjen za potrebe firme Belarus Tyre Works
“BELSHINA”, Babrujsk, Belorusija; Nosilac posla Informatika, Beograd, Ugovor 21/1, 2000.

RAZVOJ 1 REALIZACIJA SISTEMA ZA TRANSPORT I SUSENIJE SIROVIH GUMA U
FABRICI AUTO GUMA FAG TRAYAL, Projekat radjen za potrebe Trayal korporacije iz Krusevca,
Ugovor broj 301/1 od 14.03. 2005. godine.

TRODIMENZIONALNA VIZUELIZACIJA 1 ANIMACIJA LASERSKIH MERNIH SISTEMA ZA
MERENJE I SKENIRANJE DEBLJINE POPRECNOG PRESEKA GUMIRANOG TEKSTILNOG
KORDA, Projekat radjen za potrebe kompanije firme Informatika iz Beograda, Ugovor broj 39/1 od
09.02.2006. godine.

RAZVOJ 1 REALIZACIJA PODSKLOPA PROTOTIPA ROBOTSKE RUKE LASERSKOG
MERNOG SISTEMA ZA MEREN;jE I SKENIRANjJE DEBLINE GUMIRANOG TEKSTILNOG
KORDA, Projekat finansiran od strane kompanije Informatika iz Beograda, Ugovor broj 311/1 od
04.10.2006. godine.

REVITALIZACIJA 1 INFORMACIONA INTEGRACIJA PROIZVODNIH RESURSA U CILJU
PODIZANJA KONKURENTNOSTI TRAYAL KORPORACIJE NA MEDJUNARODNOM
TRZISTU, Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku, tehnologije i zastitu Zivotne
sredine, TR 6362A, 2005-2007.

PRIMENA INTELIGENTNIH SENZORSKIH SISTEMA U RAZVOJU INTEGRISANE
AUTOMATIZACIJE REALNIH I VIRTUELNIH PROCESA PROIZVODNOG PREDUZECA,
Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku i tehnoloski razvoj, MA 14035, 2008-2010.

ROBOTIZOVANI FLEKSIBILNI TEHNOLOSKI SISTEM ZA ZAVRSNU MONTAZU
METALNIH SKLOPOVA VELIKOG GABARITA, ETAPA I: Studija izvodljivosti, Projekat
radjen za potrebe kompanije Velpan, Kiknda, Ugovor 315/1 od 17.10. 2008.

RAZVOJ I REALIZACIJA CNC SISTEMA ZA 2D KONTURNO REZANJE CELICNIH LIMOVA
PLAZMOM, Projekat finansiran od strane kompanije Velpan iz Kikinde, Ugovor broj 352/1 od
08.12.2009. godine.

RAZVOJ 1 REALIZACIJA MODULARNOG PORTABILNOG MIKROROBOTA ZA
AUTOMATIZACIJU PROCESA ELEKTROLUCNOG ZAVARIVANJA PRAVOLINIJSKIH
SAVOVA, Projekat radjen za potrebe kompanije Velpan, Kiknda, Ugovor 61/1 od 11.02.2010.
godine.

FLEKSIBILNI TEHNOLOSKI SISTEM ZA ZAVRSNU MONTAZU 1 ROBOTIZOVANO
ZAVARIVANJE SKLOPA PAPUCE BAGERA, Pojekat finansiran od strane kompanije Kolubara
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Metal iz Vreoca, Ugovor broj MFB 347/1 od 28.02.2011. godine, odnosno KM 1900 od
10.02.2011. godine.

15. PRIMENA INTELIGENTNIH SENZORSKIH SISTEMA U RAZVOJU INTEGRISANE
AUTOMATIZACIE REALNIH I VIRTUELNIH PROCESA PROIZVODNOG PREDUZECA,
Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku i tehnoloski razvoj, MA 14035, 2008-2010.

16. INTELIGENTNI ROBOTSKI SISTEMI ZA EKSTREMNO DIVERZIFIKOVANU
PROIZVODNIJU, Projekat finansiran od strane Ministarstva prosvete i nauke, TR 35007, 2011-
2014.

17. RAZVO] I REALIZACIJA ROBOTSKOG PROIZVODNOG SISTEMA ZA
MULTIVARIJANTNU / PERSONALIZOVANE PROIZVODNJU NOVE GENERACIE
RADIJATORA IZ PROIZVODNOG PROGRAMA KOMPANIJE CINI INVEST — FAZA I
Studija izvodljivosti, Pojekat finansiran od strane kompanije Cini Invest Ca¢ak, Ugovor broj MFB
2969/1 od 30.11.2011. godine.

Rukovodenje domad¢im nau¢nim podprojektima

18. “CIM - MODELI ZA UPRAVLJANJE POSLOVNO-PROIZVODNIM SISTEMIMA 1 NJIHOV
TRANSFER KA DRUGIM GRANAMA INDUSTRIJE®, Strateski projekat finansiran od strane
Republickog ministarstva za nauku i tehnologiju S.03.64.138, 1993-96, Rukovodilac projekta:
Prof. dr. Zarko Spasi¢., Podprojekat Pp.6: ANALOGIJE POSLOVNO-PROIZVODNIH
PARAMETARA INDUSTRIJE PRERADE METALA I DRUGIH GRANA INDUSTRIUE,
rukovodilac pp.: Dr P. B. Petrovi¢ dipl.ing., Elaborati, godi$nji izveztaji za period 1993-1996 i
zavrsni izvestaj za 1996.

19. “INTELIGENTNI TEHNOLOSKI SISTEMI I FABRIKE BUDUCNOSTI*, Strateski projekat
finansiran od strane Republickog ministarstva za nauku i tehnologiju C.5.03.66.234, 1993-96,
Rukovodilac projekta: Prof. dr. Pavao Bojani¢., Podprojekat Pp.3: INTELIGENTNI SISTEMI ZA
AUTOMATSKU MONTAZU, rukovodilac pp.: Dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing., Elaborati, godi$nji
izveZztaji za period 1993-1996 i zavrsni izvestaj za 1996.

20. “FLEKSIBILNI TEHNOLOSKI SISTEMI I FLEKSIBILNA AUTOMATIZACIJA U
INDUSTRIJI PRERADE METALA®, Strateski projekat finansiran od strane Republickog
ministarstva za nauku i tehnologiju C.5.03.65.293, 1993-96, Rukovodilac projekta: Prof. dr.
Milisav Kalajdzi¢., Podprojekat Pp.5: INTEGRISANA POSTROJENJA FLEKSIBILNIH
TEHNOLOSKIH SISTEMA I FLEKSIBILNIH TRANSFER LINIJA, rukovodilac pp.: Dr P. B.
Petrovi¢ dipl.ing. , Elaborati, godi$nji izveztaji za period 1993-1996 i zavr$ni izvestaj za 1996.

21. INTEGRISANE TEHNOLOGIJE I INFORMACIONI INZENJERING ZA
NOVE/POBOLJSANE PROIZVODE INOVATIVNOG PREDUZECA, Projekat finansiran od
strane Ministarstva za nauku tehnologije i razvoj, MIS.3.02.0192.B/1, 2002, Rukovodilac
projekta: dr Miroslav Pilipovi¢ dipl.ing.; projekat struktuiran u formi tema; Tema 1 i Tema II
rukovdilac dr. Petar B. Petrovi¢ dipl. ing., Elaborati i godi$nji izveztaj za 2002.

Saradnik u nau¢nim projektima

22. “AUTOMATSKA LINIJA ZA MONTAZU CEDILA M-82 (Fizibilna studija, Elaborat — NOTIP
07-45)“, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zaki¢’ (sada TRAYAL Co) Krusevac, Ugovor -
/1986, 1986-87, Rukovodilac projekta: Prof. Dr Vladimir R. Milaci¢, dipl.ing.

23. “RAZVOJ, PROJEKTOVANJE I IZGRADNJA FLEKSIBILNE TEHNOLOSKE CELIJE JUPI
01-43 ZA IZRADU KOCIONIH OSOVINA®“, Projekat radjen za potrebe HK GOSA,
Smederevska palanka, 1985-87, Rukovodilac projekta: Prof. Dr Vladimir R. Milaci¢, dipl.ing.

24, “SISTEMI INDUSTRIJSKIH ROBOTA®, Strateski projekat 2.110, Republicka zajendica nauke
Republike Srbije, Rukovodilac projekta: Prof. dr D. Milutinovi¢, Masinski fakultet Univerziteta u
Beogradu, Elaborati, godi$nji izvestaji za period 1986 — 1990 i zavrs$ni izvestaj — elaborat za 1990.
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25.

26.

27.

“UHODAVANJE SERIJSKE PROIZVODNIJE ZASTITNE MASKE M-2 (Elaborat — NOTIP 28-
45)“, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zaki¢’ (sada TRAYAL Co) Krusevac, Ugovor -
/1987, 1987-88, Rukovodilac projekta: Prof. Dr Vladimir R. Milaci¢, dipl.ing.

“RAZVOJ OPREME I TEHNOLOGIJE OBRADE METALA REZANJEM - ROTOMER®,
Podprojekat 4: Tehnologija numeriCkog upravljanja, StrateSki projekat 2.102, Republicka
zajednica nauke Republike Srbije, Elaborati, godi$nji izvestaji za period 1988 — 1990 i zavrsni
izvestaj — elaborat za 1990.

“IDEJNI TEHNOLOSKI PROJEKAT FABRIKE REZERVNIH DELOVA ZA RUDARSTVO,
METALJURGIJU, NEORGANSKU TEHNOLOGIJU I DRUGU OPREMU®“, Knjiga I -
Tehnologija montaze, Elaborat, IKT 01-950578-PPS-62-01.02.1, Masinski fakultet, Beograd,
1990.
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